
非サイクリックコマンド

2020/4/24

パナソニック株式会社
インダストリアルソリューションズ社

産業デバイス事業部



2IDBD, Industrial Solutions Company    2020/4/24  Rev. 1

はじめに

本書では、RTEXの非サイクリックコマンドに関するマスタの操作を説明します。

説明に使用する例
サイクリックコマンド: サイクリック位置
非サイクリックコマンド: パラメータ、リセット
データサイズ: 16 byte モード
非サイクリック起動: Pr7.23 bit5 = 0 (出荷値)

・サイクリックコマンド
・非サイクリックコマンド
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データブロック

送信メモリ

512 bytes

受信メモリ

512 bytes

コントロールレジスタ

ステータスレジスタ

Block #0

Block #1

Block #2

Block #3

Block #31

Block #0

Block #1

Block #2

Block #3

Block #31

16 bytes

コマンドデータ

レスポンスデータ

通信ASIC
MNM1221

本書では、MNM1221内の送受信メモリ中の１データブロックを1スレーブに割り付ける
16バイトモードを例として使います。
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コマンドデータブロック

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Byte0
C/R
(0) Update Counter MAC-ID (0 to 31)

Byte1
TMG
CNT Command Code

Byte2
Servo 
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SW TL SW Homing
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OUT2
EX-

OUT1
Byte4

Command Data 1
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Byte8

Command Data 2
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レスポンスデータブロック

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0

Byte0
C/R
(1) 

Update Counter
Echo Actual MAC-ID (0 to 31)

Byte1
CMD 
Error Command Code Echo

Byte2
Servo 
Active

Servo
Ready Alarm Warning Torque

Limited
Homing

Complete
In

Progress
In

Position

Byte3
SI-MON5
/E-STOP

SI-MON4
/EX-SON

SI-MON3
/EXT3

SI-MON2
/EXT2

SI-MON1
/EXT1 Home POT

/NOT
NOT
/POT

Byte4

Response Data 1
Byte5

Byte6

Byte7

Byte8

Response Data 2
Byte9

Byte10

Byte11

Byte12

Response Data 3
Byte13

Byte14

Byte15

L

ML

MH

H

L

ML

MH

H

L
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MH

H
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Command Code

bit7 bit6 bit5 bit4 bit3 bit2 bit1 bit0

byte1 Byte2-7のデータを規定 Byte8-15のデータを規定

bit6-4 意味

0 NOP (無効)
1 プロファイル位置 (PP)
2 サイクリック位置 (CP)
3 サイクリック速度 (CV)
4 サイクリックトルク (CT)

その他 予約

bit3-0 意味

0 通常(注)
1 リセット

2 システム ID
4 原点復帰

5 アラーム

6 パラメータ

7 プロファイル

A モニタ

その他 予約

bit7 意味

0 コマンド受理

1 コマンドエラー

レスポンスで使用

非サイクリック伝送用

サイクリック伝送用

注：非サイクリックコマンドを使わない時は、bit3-0 を 0 に設定
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非サイクリックコマンドで使う部分

コマンドが受け付けられない
場合に１になります

コマンド処理中は
１になります

コマンド受け付け後、
処理中に何らかの問題が

発生した場合に１になります
（制限を加えて書き込まれた場合等）

コマンド受け付け後
の処理中において
エラーが発生した
場合に１になります
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基本的なシーケンス（パラメータコマンド）

0x20 0x26

0x20 0x26 0x20

CMD Code

CMD Code
Echo

処理完了の確認後に0x20に戻してください。
パラメータの場合は、処理途中で0x20にしても

処理は続行します。

Busy

ERR

0x20 0xA6 (Bit7=1) 0x20CMD Code
Echo

Busy

ERR 0

0

コマンド
受理時

コマンド
エラー時

処理中

TbTa

コマンドエラーは「コマンドを受理可能かどうか」を示します。受理後の処理中に発生したエラーは、ERRフラグで示されます。

Ta, Tbはコマンドに依存します。
読み出し処理では、多くの場合、
Tb=0でBusyは１になりません。

EEPROM書き込み等で
エラーが生じる場合があります。

エラー発生時はリトライしてください。

0x20

Data データ確定コマンド0x20のデータ コマンド0x20のデータ

CMD Codeの変化で起動

処理中(Busy=1)に次の
非サイクリックコマンドを実行すると、
コマンドエラー0x0101になります。

Response

Command
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パラメータ読み出し例(Pr7.00)

0x20 0x26

0x20 0x26 0x20

CMD Code

CMD Code
Echo

Busy

WNG

処理中

TbTa

0x20

Data
(byteC to F) リードデータコマンド0x20のデータ 不定

0x0000 0x0010 0x0000Type Code
Echo

0x0000 0x0700 0x0000Index Echo

ERR

0

0

通常Tb=0です

0x0000 0x0010Type Code 0x0000

0x0000 0x0700Index 0x0000

Response

Command

コマンド0x20のデータ
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パラメータ書き込み例(Pr7.00 = 1)

Busy

WNG

処理中 実際にﾗｲﾄしたDataがコマンドのData
とは異なる場合にWNGが１となります

Data
(byteC to F) 0x000000010x00000000 0x00000000不定

ERR

Response

エラー発生時はリトライしてください
（正しくライトされていないので）

0x20 0x26

0x20 0x26 0x20

CMD Code

CMD Code
Echo

0x20

0x0000 0x0011 0x0000Type Code
Echo

0x0000 0x0700 0x0000Index Echo

0x0000 0x0011Type Code 0x0000

0x0000 0x0700Index 0x0000

TbTa

0x00000000 0x00000001 0x00000000Setting Data

Command

Tb=0の場合があります
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EEPROM書き込み例

Busy

WNG

処理中

Data
(byteC to F) 不定

ERR

Response

エラー発生時はリトライしてください
（正しくライトされていないので）

0x20 0x26

0x20 0x26 0x20

CMD Code

CMD Code
Echo

0x20

0x0000 0x0011 0x0000Type Code
Echo

0x0000Index Echo

0x0000 0x0081Type Code 0x0000

0x0000Index

TbTa

0x00000000Setting Data

Command

コマンド0x20のデータ コマンド0x20のデータ

0



12IDBD, Industrial Solutions Company    2020/4/24  Rev. 1

連続アクセス

0x20 0x26CMD Code 0x20

0x0000 0x0010Type Code 0x0000

0x0000 0x0100Index 0x0000

Command

0x20

0x0000

0x0000

0x26

0x0010

0x0101

0x20 0x26CMD Code

0x0000 0x0010Type Code

0x0000 0x0100Index 0x0101

Command

0x01030x0102

1回目 2回目

1回目 2回目 3回目 4回目

Pr7.23 bit5 = 0

Pr7.23 bit5 = 1

コマンドコードの0x20から0x26への変化でサーボは新たなコマンドと認識するため、
次のコマンドの前に0x20に戻す操作が必要です。
Pr7.23 bit5 = 1にすると、Type CodeやIndexの変化も新たなコマンドとして受理します。
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リセットコマンドの他との違い
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• 全てのスレーブに対して一斉に
コマンドを送信する必要があります。

• コマンドコードが0x21から0x20に
戻る時に、スレーブで処理が実行
されます。

• スレーブが自身をリセットすると

スレーブからの返信が途絶えるため、
タイムアウトが発生します。

• コマンドコードを0x20に戻した後、
通信ASICをリセットし、次に通信の
再起動を行います。

リセットコマンドは、他のコマンドと
次の点が異なります。全スレーブに

リセットコマンドを送信
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リセットの例

Busy

WNG

Data
(byteC to F)

ERR

Response

0x20 0x21

0x20 0x21

CMD Code

CMD Code
Echo

0x20

0x0000 0x0001Type Code
Echo

Index Echo

0x0000 0x0001Type Code 0x0000

Index

Ta

0x00000000Setting Data

Command

コマンド0x20のデータ

0x0000

0x0000

0x00000000

0

0

0

全てのスレーブに対して
同時にコマンドコード0x21を指令

全てのスレーブからのコマンド
コードエコーバック受信後に、

全てのスレーブに対して
コマンドコード0x20を指令。

各スレーブが自身をリセット。
この結果、タイムアウトを検知。

通信ASICをリセットした後、
通信を再起動。

スレーブのリセットタイミング

全スレーブのエコーバックを
確認した後に0x20に戻す

操作手順
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