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株式会社ハーモニック・ドライブ・システムズ

アクチュエータ一覧

ハーモニックドライブ®　AC サーボアクチュエータ
SHA-P シリーズ / FHA-Cmini シリーズ
● SHA-P シリーズ：SHA-SG タイプ

型式
項目

SHA20P SHA25P SHA32P SHA40P
51 81 101 121 161 51 81 101 121 161 51 81 101 121 161 51 81 101 121 161

組み合わせ
アンプ

※ 1 ※ 2 ※ 3

A6N シリーズ MBDL ■ 25N □ ( 全速比 ) MBDL ■ 25N □ (161)
MCDL ■ 35N □ (51~121)

MCDL ■ 35N □ (161)
MDDL ■ 45N □ (121)

MDDL ■ 55N □ (51~101)
MDDL ■ 55N □ (81~161) 

MEDL ■ 83N □ (51)

A6B シリーズ MBDL ■ 25B □ ( 全速比 ) MBDL ■ 25B □ (161)
MCDL ■ 35B □ (51~121)

MCDL ■ 35B □ (161)
MDDL ■ 45B □ (121)

MDDL ■ 55B □ (51~101)
MDDL ■ 55B □ (81~161) 

MEDL ■ 83B □ (51)

A6S シリーズ MBDL ■ 25S □ ( 全速比 ) MBDL ■ 25S □ (161)
MCDL ■ 35S □ (51~121)

MCDL ■ 35S □ (161)
MDDL ■ 45S □ (121)

MDDL ■ 55S □ (51~101)
MDDL ■ 55S □ (81~161) 

MEDL ■ 83S □ (51)
最大トルク N・m 73 96 107 113 120 127 178 204 217 229 281 395 433 459 484 523 675 738 802 841
最高回転速度 r/min 117.6 74.1 59.4 49.6 37.3 109.8 69.1 55.4 46.3 34.8 94.1 59.3 47.5 39.7 29.8 78.4 49.4 39.6 33.1 24.8

許容モーメント荷重 N・m 187 258 580 849
一方向位置決め精度 秒 60 50 50 50 50 50 40 40 40 40 50 40 40 40 40 50 40 40 40 40
質量（ブレーキ無し） kg 2.0. 2.95 5.9 9.9

型式
項目

SHA45P SHA58P SHA65P
51 81 101 121 161 81 101 121 161 81 101 121 161

組み合わせ
アンプ

※ 1 ※ 2 ※ 3

A6N シリーズ MDDL ■ 55N □ (161)
MEDL ■ 83N □ (51~121)

MEDL ■ 93N □ (161) 
MFDL ■ A3N □ (81~121)

MFDL ■ A3N □ (161) 
MFDL ■ B3N □ (81~121)

A6B シリーズ MDDL ■ 55B □ (161)
MEDL ■ 83B □ (51~121)

MEDL ■ 93B □ (161) 
MFDL ■ A3B □ (81~121)

MFDL ■ A3B □ (161) 
MFDL ■ B3B □ (81~121)

A6S シリーズ MDDL ■ 55S □ (161)
MEDL ■ 83S □ (51~121)

MEDL ■ 93S □ (161) 
MFDL ■ A3S □ (81~121)

MFDL ■ A3S □ (161) 
MFDL ■ B3S □ (81~121)

最大トルク N・m 650 918 982 1070 1147 1924 2067 2236 2392 2743 2990 3263 3419
最高回転速度 r/min 74.5 46.9 37.6 31.4 23.6 37.0. 29.7 24.8 18.6 34.6 27.7 23.1 17.4

許容モーメント荷重 N・m 1127 2180 2740
一方向位置決め精度 秒 50 40 40 40 40 40 40 40 40 40 40 40 40
質量（ブレーキ無し） kg 12.4 37.5

● SHA-P シリーズ：SHA-CG タイプ
型式

項目
SHA20P SHA25P SHA32P SHA40P

50 80 100 120 160 50 80 100 120 160 50 80 100 120 160 50 80 100 120 160

組み合わせ
アンプ

※ 1 ※ 2 ※ 3

A6N シリーズ MBDL ■ 25N □ ( 全速比 ) MBDL ■ 25N □ (160)
MCDL ■ 35N □ (50~120)

MCDL ■ 35N □ (160)
MDDL ■ 45N □ (120)

MDDL ■ 55N □ (50~100)
MDDL ■ 55N □ (80~160)

MEDL ■ 83N □ (50)

A6B シリーズ MBDL ■ 25B □ ( 全速比 ) MBDL ■ 25B □ (160)
MCDL ■ 35B □ (50~120)

MCDL ■ 35B □ (160)
MDDL ■ 45B □ (120)

MDDL ■ 55B □ (50~100)
MDDL ■ 55B □ (80~160)

MEDL ■ 83B □ (50)

A6S シリーズ MBDL ■ 25S □ ( 全速比 ) MBDL ■ 25S □ (160)
MCDL ■ 35S □ (50~120)

MCDL ■ 35S □ (160)
MDDL ■ 45S □ (120)

MDDL ■ 55S □ (50~100)
MDDL ■ 55S □ (80~160)

MEDL ■ 83S □ (50)
最大トルク N・m 73 96 107 113 120 127 178 204 217 229 281 395 433 459 484 523 675 738 802 841
最高回転速度 r/min 120 75 60 50 37.5 112 70 56 46.7 35 96 60 48 40 30 80 50 40 33.3 25

許容モーメント荷重 N・m 187 258 580 849
一方向位置決め精度 秒 60 50 50 50 50 50 40 40 40 40 40 30 30 30 30 40 30 30 30 30
繰り返し位置決め精度 秒 ± 5 ± 5 ± 4 ± 4
反転位置決め精度 秒 75 30 30 30 30 60 25 25 25 25 60 25 25 25 25 50 20 20 20 20
質量（ブレーキ無し） kg 2.6 3.95 7.7 13

● FHA-Cmini シリーズ
型式

項目
FHA-8C FHA-11C FHA-14C

30 50 100 30 50 100 30 50 100

組み合わせ
アンプ

※ 1 ※ 2 ※ 3

A6N シリーズ MADL ■ 05N □ ( 全速比 ) MADL ■ 05N □ ( 全速比 ) MADL ■ 05N □ (50,100)
MADL ■ 15N □ (30)

A6B シリーズ MADL ■ 05B □ ( 全速比 ) MADL ■ 05B □ ( 全速比 ) MADL ■ 05B □ (50,100)
MADL ■ 15B □ (30)

A6S シリーズ MADL ■ 05S □ ( 全速比 ) MADL ■ 05S □ ( 全速比 ) MADL ■ 05S □ (50,100)
MADL ■ 15S □ (30)

最大トルク N・m 1.8 3.3 4.8 4.5 8.3 11 9 18 28
最高回転速度 r/min 200 120 60 200 120 60 200 120 60

許容モーメント荷重 N・m 15 40 75
一方向位置決め精度 秒 150 120 120 120 90 90 120 90 90

質量 kg 0.50. 0.75 1.3

ハーモニックドライブ®　中空 AC サーボモータ
PMA シリーズ

型式
項目 PMAC08 PMAB09 PMAB12 PMAB15 PMAA21A

組み合わせ
アンプ※ 1 ※ 2

A6N シリーズ MBDL ■ 25N □ MCDL ■ 35N □ MDDL ■ 55N □ MEDL ■ 83N □ MFDL ■ B3N □
A6B シリーズ MBDL ■ 25B □ MCDL ■ 35B □ MDDL ■ 55B □ MEDL ■ 83B □ MFDL ■ B3B □
A6S シリーズ MBDL ■ 25S □ MCDL ■ 35S □ MDDL ■ 55S □ MEDL ■ 83S □ MFDL ■ B3S □

定格出力 W 163 251 406 754 1320
瞬時最大トルク N・m 1.8 3 7 13 45
最高回転速度 r/min 6000 5600 4800 4000 3000

質量（ブレーキ無し） kg 1.4. 2.0. 3.4. 5.5. 17.5

表の値は、出力軸における代表値を示してい
ます。
※ 1.：.■にはセーフティ機能有無を表す記号

が入ります。
T.：セーフティ機能有り
N.：セーフティ機能無し

※ 2：.□には対応可能な機能を表す記号が入
ります。
E.：.位置制御タイプ（セーフティ機能無し
との組み合わせです）

F.：.多機能タイプ（セーフティ機能有りと
の組み合わせです）

G.：.汎用通信タイプ＜特注品＞（セーフティ
機能無しとの組み合せです）

※ 3：.(..)内の数値は組合せ対象の減速比です。

ヤマハ発動機株式会社
モータレス単軸アクチュエータ Robonity シリーズ
Basic モデル「LBAS」　Advanced モデル「LGXS」
● Basic モデル（LBAS）

モデル
適応

モータ
（W）

繰返し位置
決め精度

（±mm）
※1

減速機構 ストローク
（mm）

最高速度
（mm/sec）

※2

ボール
ネジ

リード
（mm）

最大可搬質量
※3

（kg） 定格推力
（N）

※3

本体最大
断面外形
（mm）

全長
（mm）

使用環境
温度、湿度

水平 垂直

LBAS04 50

± 0.01

転造
ボールねじ
φ10

（C7.級） 50〜800
（50ピッチ）

800
400

12
6

12
20

2
5

71
141

Ｗ.44
×
H.52

ST+214

0 〜 40.℃、
35〜 80.%RH
（結露なきこと）

LBAS05 100
転造

ボールねじ
φ12

（C7級）

1333
666
333

20
10
5

12
24
40

3
6
12

84
169
339

W.54
×
H.60

ST+220.5

LBAS08 200
転造

ボールねじ
φ16

（C7級）

50〜1100
（50ピッチ）

1200
600
300

20
10
5

40
80
100

8
20
30

174
341
683

W.82
×
H.78

ST+278

※1：.片振りでの繰返し位置決め精度
※2：.移動距離が短い場合や動作条件によっては最高速度に達しない時があります。
※3：.定格推力・最大可搬質量は取付けられたモータが定格のトルクを出力するものと想定した値です。

● Advanced モデル（LGXS）

モデル
適応

モータ
（W）

繰返し位置
決め精度

（± mm）
※1

減速機構 ストローク
（mm）

最高速度
（mm/sec）

※2

ボール
ネジ

リード
（ｍｍ）

最大可搬質量
※3

（kg） 定格推力
（N）

※3

本体最大
断面外形
（mm）

全長
（mm） クリ－ン度

※4

吸引量
（Nℓ/min）

エア－
※5

使用環境
温度、湿度

水平 垂直

LGXS05 50

± 0.005

研削
ボールねじ
φ12

（C5級）

50〜800
（50ピッチ）

1333
666
333

20
10
5

5
8
13

2
4
8

41
69
138 W.48

×
H.65

ST+131.5

ISO
CLASS.3
(ISO14644-1)
相当

30〜100

0〜40.℃、
35〜80.%RH
（結露なきこと）

LGXS05L

100

12
24
32

3
6
12

84
169
339

ST+161.5

LGXS07

研削
ボールねじ
φ15

（C5級）

50〜1100
（50ピッチ）

1800
1200
600
300

30
20
10
5

10
25
45
85

2
4
8
16

56
84
169
339

W.70
×

H.76.5
ST+202 30〜115

LGXS10 200

100〜1250
（50ピッチ）

1800
1200
600
300

30
20
10
5

25
40
80
100

4
8
20
30

113
170
341
683

W.100
×

H.99.5
ST+175.5

30〜90
LGXS12 400

35
50
95
115

8
15
25
45

225
339
678
1360

W.125
×

H.101
ST+211.5

LGXS16

750

研削
ボールねじ
φ20

（C5級）

100〜1450
（50ピッチ）

2400
1200
600

40
20
10

45
95
130

12
28
55 320

640
1280

W.160
×

H.130
ST+242.5

LGXS20
65
130
160

15
35
65

W.200
×

H.140
ST+288.5

※1：.片振りでの繰返し位置決め精度
※2：.移動距離が短い場合や動作条件によっては最高速度に達しない時があります。
※3：.定格推力・最大可搬質量は取付けられたモータが定格のトルクを出力するものと想定した値です。
※4：.クリーン環境でご使用の際は吸引エア−継手を取付けてご使用ください。また、クリーン度は1000.ｍｍ /sec 以下でご使用された時の洗浄度です。
※5：.必要吸引量は使用条件、使用環境で異なります。




