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サーボモータアンプ 負荷コントローラ

A/D
圧力センサ

センサアンプ

サーボモータ
圧力制御サーボ

アンプ
(MINAS-A4T)

負荷コントローラ

圧力センサ
センサアンプ

一般的なサーボ加圧制御の構成

ＭＩＮＡＳ－Ａ４Ｔを使用したサーボ加圧制御の構成

加圧センサ信号を直接入力して
アンプ単体で加圧フィードバック制御

コントローラで加圧フィードバック制御

高性能・高機能が必要、高価格

一般的なシーケンサで充分

１．ＭＩＮＡＳ－Ａ４Ｔの特徴
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２．ＭＩＮＡＳ－Ａ４Ｔの外形・構造

Ｔ

圧力センサ信号

次ページに
接続例を記載
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ｽﾃｰﾀｽｲﾈｰﾌﾞﾙ入力

圧力指令ｽﾄﾛｰﾌﾞ入力

ｵﾌｾｯﾄｷｬﾝｾﾙ入力

圧力指令選択1入力

圧力指令選択2入力

圧力指令選択3入力

圧力決め完了出力

ｽﾃｰﾀｽ3出力

ｽﾃｰﾀｽ2出力

ST-ENB

OFF-CAN

INSTB

INSET1

INSET2

INSET3

STA1+

STA1-

STA3

STA2
ＳＥＮＳ

ＰＲＳＲ

未使用

ﾛｰﾄﾞｾﾙ

ｱﾅﾛｸﾞ加圧指令入力

ﾛｰﾄﾞｾﾙｱﾝﾌﾟ

ロードセルアンプは
・入出力接続は金属ｼｪﾙﾀｲﾌﾟで
ｼｰﾙﾄﾞ効果の高い物を選定する

・ﾛｰﾄﾞｾﾙの近くに配置する
・周波数応答は５００Hz以上必要

ｾﾝｻ入力 大±１０Ｖ

ﾓｰﾀ回転速度／指令速度／ｾﾝｻ入力のいずれかをｱﾅﾛｸﾞ出力(Pr07で選択)

ﾄﾙｸ指令／位置偏差／いずれかをｱﾅﾛｸﾞ出力(Pr08で選択)

高速指令ﾊﾟﾙｽ入力端子

・ラインドライバ専用
・ 大２Ｍｐｐｓ以下で
ご使用ください

３．ＣＮ Ｘ５の接続例

(圧力ｾﾝｻ)
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4. 高性能確保のために

モ
ー
タ

アンプ近くで
Ｕ，Ｖ，Ｗにフェライトコア

１４

１５

アンプ

センサ
アンプ

U

V

W

FG

計測器、他

センサ信号ケーブルにフェライトコア

センサ信号は最短で
アンプのＩ／Ｆコネクタの
⑭（SIGIN)，⑮（ＧＮＤ）に直接接続する。

（中継端子台使用不可）誘導ノイズ防止のためセンサ信号ケー
ブルに計測器、他を並列に接続しない

入出力部位は誘導ノイズ防止のため
シールドが施されていること。
センサがロードセルの場合は
応答周波数５００HZ以上必要。

応答周波数が低いと加圧応答性能が
極端に悪化します。

センサ

その１.センサ信号への重畳ノイズの低減対策の実施

各ユニット間のアース電位を同一にするためにアンプ、モータ、センサアンプ、センサは
全体を一箇所にコンパクトにレイアウトして、同一の金属部位にとりつける。

特に重要です

4



5

モ
ー
タ

加圧センサ

ボールネジ

構造部２

モ
ー
タ

カップリング

構造部１

モ
ー
タ

被加圧物

モ
ー
タ

悪い良い

その２．可動部の軽量化を徹底！

４．高性能確保のために

被加圧物の近くに配置する
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構造部

加圧センサ

モ
ー
タ

被加圧物

ボールネジ

接触部

カップリング

モータ速度

加圧センサ信号

ＳＴ－ＥＮＢ
信号

ＯN ＯFF

外部パルスによる位置制御

位置制御

ｻｰﾎﾞｱﾝﾌﾟ自身で動作制御 外部パルスによる位置制御

位置制御 圧力制御

ＯＦＦ－ＣＡＮ
信号

③ｾﾝｻ信号がＳＴＡ２設定ﾊﾟﾗﾒｰ
ﾀ値を横切ると位置制御から圧
力制御に動作が切り替わり、設
定された加圧時間(傾き)設定値

ﾊﾟﾗﾒｰﾀ値で加圧指令値に向け
て加圧する

⑥ｾﾝｻ信号=ＳＴＡ４設定ﾊﾟﾗﾒｰﾀ値±圧

力決め完了範囲設定ﾊﾟﾗﾒｰﾀ値に達する
と圧力制御から位置制御に切り替わり、
復帰動作を開始し、設定された復帰速度
ﾊﾟﾗﾒｰﾀ値でｻｰﾁ動作開始位置に戻る

ＳＴＡ１
圧力決め完了信号 ④ｾﾝｻ信号=加圧指令ﾊﾟﾗﾒｰﾀ

値±圧力決め完了範囲設定ﾊﾟ
ﾗﾒｰﾀ値となると圧力決め完了
信号がオンとなる

②ＳＴ－ＥＮＢ信号がオンで
設定されたｻｰﾁ速度で
ｻｰﾁ動作開始

①ｾﾝｻ入力信号のオフセットをｷｬﾝｾﾙする

⑤ＳＴ－ＥＮＢ号ｵﾌで加圧指令値はＳＴＡ４
設定ﾊﾟﾗﾒｰﾀ値に変更され、設定された減
圧時間ﾊﾟﾗﾒｰﾀ値（傾き）で変更された加圧
指令値に向けて減圧する

ｻｰﾁ動作開始位置

⑦ｻｰﾁ動作開始位置
に戻る

５．代表的な加圧動作シーケンス(圧力フルクローズ制御時)
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・３ビットの選択入力端子＋ストローブ入力端子を装備
・加圧指令を３ビット選択入力端子から選択後、ストローブ入力端子よりのOＮ-OＦＦにて
選択した加圧指令値が有効となる

大８種類のパラメータ設定された圧力指令とアナログ指令を選択

±10[V] MAX.アナログ圧力指令
（PRSR：X5 16pin）

加圧指令選択
Pr05（加圧指令切替設定）

加圧指令切替入力１～３
ストローﾌﾞ入力
（INTSET1：X5 32pin）
（INTSET2：X5 8pin）
（INTSET3：X5 9pin）
（INTSTB：X5 28pin）

10bit
A/D変換

選択された
加圧指令値

内部加圧指令
Pr53（第１圧力指令）Pr54（第２圧力指令）
Pr55（第３圧力指令）Pr56（第４圧力指令）
Pr74（第５圧力指令）
Pr75（第６圧力指令／STA2設定）
Pr76（第７圧力指令／STA3設定）
Pr77（第８圧力指令／STA4設定）

６.加圧指令値の選択・切替え
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５００ｇｆ加圧ステップ加圧 ５００ｇｆ加圧ステップ加圧(時間軸拡大）

５００ｇｆランプ加圧 ５０ｇｆランプ加圧

１０ｇｆの加圧
オーバーシュート

〔参考〕ＭＩＮＡＳ－Ａ４Ｔによる加圧動作例（ＭＩＮＡＳ－Ａ４Ｔのモニタ端子出力）




